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RESUMO

A estimacgao de posicao rotérica de geradores sincronos a ima permanente é
um tema de grande interesse uma vez que € crescente 0 emprego de maquinas
sincronas em aplicagdes de sistemas de geracdo eodlica para substituicdo de
geradores de inducédo duplamente excitados. Todavia, € necessario o conhecimento
ou estimacao de alguns parametros tais como, fluxo, posi¢ao e velocidade rotoricas.
Além disso, o sistema de controle do gerador sincrono (controladores de velocidade,
torque) utiliza sensores/transdutores de posigao/velocidade (encoders/resolvers), os
quais, representam aumento de custo, aumento de volume e reducdo da
confiabilidade do sistema de geragdo eodlica. Neste cenario, a pesquisa teve como
objetivo contribuir com o estudo de técnicas de controle de geradores sincronos a
ima permanente sem sensores de posi¢cao baseadas em observadores em malha
fechada do tipo modos deslizantes (Sliding-Mode Observer). As técnicas de controle
sensorless estudadas foram implementadas computacionalmente através de um

software.
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VECTOR CONTROL OF PMSG GENERATOR IN WIND GENERATION SYSTEM
BASED ON SLIDING MODE OBSERVER.

ABSTRACT

The estimation of rotor position in permanent magnet synchronous generators
(PMSG) is a topic of great interest due to the increasing use of synchronous
machines in wind generation systems, replacing doubly-fed induction generators.
However, knowledge or estimation of certain parameters such as flux, rotor position,
and speed is required. Additionally, the control system of the synchronous generator
(speed and torque controllers) relies on position/velocity sensors or transducers
(encoders/resolvers), which lead to increased cost, larger volume, and reduced
reliability of the wind generation system. In this context, the research aimed to
contribute to the study of control techniques for permanent magnet synchronous
generators without position sensors, based on closed-loop observers of the sliding-
mode type (Sliding-Mode Observer). The sensorless control techniques studied were

computationally implemented using a software.
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